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Objetivos

1. Aprender o que é o atraso do “Gyro”
2. Aprender 2 maneiras de corrigir o atraso

3. Entender por que é importante explorar solucdes alternativas
para um problema

71 Pré-requisitos: My Blocks com Entradas e Saidas, Data wires,
Blocos Matematicos, Lacos
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Problema com o Gyro 2: Atraso

7 O que é atraso?
? A leituradosvaloresdo sensordo gyro atrasa algumasvezes

7' Quando a curva comeca, o gyro leva algum tempo para comecar
a mudar

71 Estalicao apresenta uma maneiras de lidar com o atraso
durante a curva: reduzindo a quantidade do angulo que vocé
gira para compensar o atraso
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Estagio 1: Curva Simples com Gyro

OBJETIVO DO PROGRAMA: Curva simples em graus usando o Gyro

Para rodar estes programas, o sensor Gyro precisara estar conectado na porta 2 do seu robd. Certifique-se de que o robd ndo esteja em

movimento durante a execucdo do programa.

Dicas de instalacdo: O Gyro pode estar em qualquer lugar do seu robd (até mesmo estar escondido ou de cabeca para baixo)

Este programa liga um motor e espera que o Gyro leia 90 graus. Isto fara com que o robd gire 90 graus para direita.

PASSO 1: VOCE PRECISA INICIAR O
GYRO: Nds temos os dois blocos aqui
porque a leitura do sensor Gyro
continua mesmo quando o robd est3
parado. Ao ler a taxa do Gyro e
depois o angulo faz com que o Gyro
seja recalibrado. Certifique-se de
rodar estes blocos com o robd
parado.
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Este é um
bloco de
espera. Nos
esperamos 0,1
seg porque
leva-se um
tempo para
que o sensor
Gyro seja
iniciado em
zero.

Ligar o
motor

Parar o
motpr
direito

Este bloco espera
até que o sensor
Gyro leia 90.

Isto para o
motor ent3o,
este ndo
continua se
movendo apos
atingir os 90
graus.



Estagio 2: Lidando com o Atraso

Problema com o Passo 1: Vocé vera que o Gyro ndo vai para o grau que vocé deseja. Se vocé colocar para girar 90
graus, as vezes ele atinge 93. Vocé precisa ajustar isso.

Objetivo do Programa: Uma curva mais precisa com o Gyro

Este programa vira o robé um pouco menos que 90 graus para poder atingir exatamente os 90 graus. Este valor

devera ser ajustado para o seu robd. A raz3o porque o robd ndo vira exatamente 90 graus quando vocé digita
90 & porque a leitura do rob6 é atrasada em relac3o 3 posic3o real.

A Unica alteracdo em
relacdo ao estagio
anterior € que agora
espera-se até que o Gyro
alcance 86 graus ao invés
dos 90.

© 2015 EV3Lessons.com, Last edit 12/19/2015



Estagio 3: Construindo um My Block

Este programa € o mesmo que a do estagio 2 com a diferenca que este programa permite que vocé use constantes para escolher diferentes poténcias
e graus.

Constantes! Veja para onde est3o indo as ligacdes. Aqui subtrai-se alguns graus para
que a curva seja precisa

]
Vocé pode construir o My Block
pressionando o menu de
ferramentas e escolhendo o
My Block Builder. Para o My
Block, selecione todos os
blocos exceto as constantes
(as constantes v3o virar as
entradas).
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Estagio 4: Usando o My Block

Aqui esta o estagio final, € o mesmo do estagio 3 mas, convertido para o My Block. Este tem duas entradas
variaveis: graus e poténcia. Clique duas vezes no My Block para ver o seu contelido.

Virar_Graus_...

Virar_Graus_...

Vocé pode construir o My
Block pressionando o
menu de ferramentas e
escolhendo o My Block
Builder. Para o My Block,
selecione todos os blocos
exceto as constantes (as
constantes v3o virar as
entradas).Clique duas
vezes no My Block para
ver o seu conteldo.

Aqui estdo os dois My blocks
que foram construidos para
virar a esquerda e direita.
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Por dentro do My Block:

Girar Usando Graus para Direita

Este programa € o mesmo do estagio 3, mas € um My Block. As duas constantes se tornaram um bloco cinza com 2 saidas.
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Por dentro do My Block:

Girar Usando Graus para Esquerda

Este programa € o mesmo do estagio 3, mas € um My Block. As duas constantes se tornaram um bloco cinza com 2 saidas.
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Discussao

1. O queéatrasodoGyro?
Resp. A leitura do sensor do Gyro é atrasadoem relacao ao valor real
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